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Puissance supérieure et
performances optimales

Fonctionnement souple, design efficace et ergonomique, la série
14/16/20/25BRJ-7 est congue pour répondre a vos besoins.

Excellente capacité de gravissement de pente et systeme anti-roulement en arriére haute efficaciteé

Les quatre roues motrices et le puissant moteur d'entrainement assurent une stabilité exceptionnelle et une excellente
capacité de gravissement de pente. La fonction anti-roulement vers I'arriere est un gage de sécurité opérationnelle en

cas de démarrage sur un plan incliné.

Vérin
d'inclinaison ‘w
Soupape de
contrdle
Pompe
hydrauligtie
Veérin de
levage

Vérin
d’extension Crépine Filtre de
l:l d'aspjration retour

Soupape de sécurité bas Réservoir d’huile

Systeme hydraulique de pointe

Le nouveau systéme hydraulique grande capacité comprend une soupape de
contrdle a faible bruit qui réduit le temps de réaction pendant I'utilisation et
améliore son efficacité et sa durabilité.

*Photo non contractuelle

Rayon de braquage minimal

La compacité du chariot garantit un
travail efficace et une utilisation maximale
de I'espace dans les allées étroites.

Centrage automatique au Commutateur AVANT/ARRIERE  Portée trés flexible Frein électromagnétique
démarrage Le sens de déplacement se contrdle Le systeme d’élévation a galets Optimisation des performances et
La roue motrice du chariot élévateur aisément grace au commutateur multiples garantit une manutention du contrdle de freinage grace au
est centrée automatiquement lors Avant/Arriére trés pratique. fluide, sire et bien contrdlée, tandis frein électromagnétique.

du démarrage.

que le déploiement du méat offre une
flexibilité inégalée.
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Controleur ZAPI haute technologie

Le contréleur efficace et quasi
silencieux de 8 Khz (haute fréquence)
assure la fluidité des opérations,

la détection des défaillances et

la protection contre les hautes
tensions, les basses tensions et

la surchauffe.

Efficacité énergétique

Mode H (intense) : 100 %
Mode N (normal) : 110 %
Mode E (économique) : 120 %

16BRJ -7 ac

Moteur d'entrainement

et moteur de pompe

Les moteurs CA performants

sont un gage de fiabilité ; leur
conception optimisée réduit les
niveaux de bruit. Les capteurs de
température internes augmentent
la durée de vie des moteurs.

14 /16 /20/25BRJ -7 ac
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Console et porte-gobelets

De nombreux espaces de rangement sont situés dans I'habitacle
| Ecran LCD auto-diagnostic pour le confort du cariste.

L'écran LCD possede un systéme

=)=

eeoeee O[]

0- dire po Nn maqg
claire de I'état du systéme dans
tous les environnements. L'écran

~ fournitdes informations surles

~erreurs d'utilisation, des problémes
systéme, le niveau de la batterie, le
compteur horaire, |a vitesse, le mode
sélectionné et d'autres fonctions.
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Solide arceau protecteur

L'arceau protecteur de sécurité est
conforme aux réglementations EEC et
ANSI et protége I'opérateur pendant
les travaux dangereux.

14/16 /20/25BRJ -7 ac

Utilisation confortable

Un design congu en fonction de I'ergonomie
permet de réduire la fatigue et d'améliorer
I'efficacité de 'opérateur.

Levier de commande de
direction redessiné

Combiné a notre nouveau systéme de
servodirection électrique, le levier de
commande de direction redessiné offre
une fluidité et un contréle exceptionnels
a l'opérateur.

Accoudoir coulissant

—th
Visibilité plus grande pour des opérations plus siires

L'opérateur peut travailler avec une sécurité et une précision accrues grace a un
mat offrant une vue plus large.
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Controle proportionnel du bout
des doigts

Contrdle précis, sir et productif sans
le moindre effort : I'opérateur peut
manceuvrer son chariot trés aisément
du bout des doigts.

Habitacle confortable

Le siege sobre a suspension compléte est entierement ajustable pour une posture
de travail optimale, afin de réduire la fatigue de I'opérateur.

Cameéra et moniteur LCD (option)

Une caméra installée sur la fourche
(recommandée pour les mats dont
la taille dépasse TF700) offre une

Pédales de frein et
d'accélérateur

Le design équilibré des pédales

(a revétement remplagable) assure
un controle tres efficace et une
position de travail confortable.

Appuie-téte confortable

Un appuie-téte spacieux et confortable
contribue a la sécurité et au confort de
I'opérateur.

Tapis de sol antidérapant

Un tapis de sol lourd et antidérapant
avec amortisseurs de vibrations réduit
la fatigue de I'opérateur et accroit

la productivité.



Grande fiabilité et design simple

Une disposition optimale des composants assure un acces
aisé et une grande facilité de maintenance.

Convertisseur CC-CC

Levier de déconnexion de la
batterie et commutateur d'urgence

Boite a fusibles compacte
pour une inspection aisée

Filtre hydraulique

|

fe o . B - i . .E-""
Controleur fiable de . éy

type MOSFET

Joint torique TUYAU

ORFS (0-Ring Face Seal Remplacement aisé de la batterie

Eﬂé joint torique mécanique)
Un tuyau de type ORFS empéche

toute fuite d’huile hydraulique.

*Photo non contractuelle

o Différents mats (jusqu'a 12 m)
¢ Différentes fourches
¢ Phare (Orange, Bleu, Rouge)
¢ Mat avec commutateur de sécurité
(réduction de la vitesse de déplacement de la fourche et de traction au-dessus de 3 m de hauteur)
e Caméra sur la fourche (mat TF700 ~ TF1200)
¢ Entreposage frigorifique
¢ Logement de batterie plus spacieux pour les capacités de batterie plus élevées



A . Angle
Hauteur Hauteur totale (mét déployé) Hauteur levée libre Pt
maximale des Ha(u;l?:irsgg)ale = — — — dinclinaison Poids du chariot a vide
fourches Avec prc Sans pr Avec prc Sans prc At | Asiie
Type de mat de charge de charge de charge de charge
14/16BRJ-7 14/16BRJ-7 14/16BRJ-7 14/16BRJ-7 14/16BRJ-7 14/16BRJ-7 14/16BRJ-7 14BRJ-7 16BRJ-7
mm mm mm mm mm mm degrés | degrés kg kg
TF430 4335 2023 5369 4841 989 1395 2 5 2873 2975
TF470 4735 2173 5769 5241 1139 1545 2 5 2904 3006
*TF530 5306 2362 6335 5812 1333 1739 2 5 2946 3048
TF570 5701 2495 6735 6207 1461 1867 2 5 2974 3076
TF630 6301 2720 7335 6807 1686 2092 2 5 3021 3123
TF670 6107 2853 71735 7207 1819 2225 2 5 3099 3201
Levée libre TF700 7001 2953 8035 7507 1919 2325 2 5 3121 3223
a3 etages TF750 7501 3120 8535 8007 2086 2492 2 5 3157 3259
TF800 8001 3320 9035 8507 2286 2692 2 5 3198 3300
TF850 8501 3487 9535 9007 2453 2859 2 5 3282 3384
TF900 9001 3654 10035 9507 2620 3026 2 5 3319 3421
TF950 9501 3821 10535 10007 2781 3193 2 5 3355 3457
TF1000 10001 4021 11035 10507 2987 3393 2 5 3396 3498
TF1050 10501 4188 11535 11007 3169 3575 2 5 3421 3523
MfiEi " | Hauteur totale (m4t déployé) Hauteur levée libre d'inﬁlri]r?zla?son
maximale des a(’;ﬁ:irsggf e — — — Poids du chariot a vide
fourches Avec prc Dans pr Avec pr Sans prc G | ot
Type de mat de charge de charge de charge de charge
20/25BRJ-7 20/25BRJ-7 20/25BRJ-7 20/25BRJ-7 20/25BRJ-7 20/25BRJ-7 20/25BRJ-7 20BRJ-7 25BRJ-7
mm mm mm mm mm mm degrés | degrés kg kg
TF430 4305 2050 5406 4996 949 1359 2 5 3437 3633
TF470 4705 2200 5806 5396 1099 1509 2 5 3470 3667
*TF530 5305 2400 6406 5996 1299 1709 2 5 3514 3m
TF570 5705 2533 6806 6396 1432 1842 2 5 3545 341
TF630 6305 2758 7406 6996 1657 2067 2 5 3653 3850
TF670 6705 2891 7806 7396 1790 2200 2 5 3696 3893
TF700 7005 2991 8106 7696 1890 2300 2 5 3718 3915
o TF750 7505 3158 8606 8196 2057 2467 2 5 3756 3953
Y | TF800 8005 3350 9106 8696 2249 2659 2 | 5 3806 4002
TF850 8507 3517 9608 9198 2416 2826 2 5 3914 aMmnm
TF900 9007 3684 10108 9698 2583 2993 2 5 3952 4149
TF950 9509 3851 10610 10200 2750 3160 2 5 3990 4186
TF1000 10007 4043 11108 10698 2942 3352 2 5 4033 4230
TF1050 10507 4210 10608 11198 3109 3519 2 B 4071 4268
TF1100 11007 4377 12108 11698 3276 3686 2 5 4109 4306
TF1150 11507 4569 12608 12198 3468 3878 2 B 4152 4349
TF1200 12007 4736 13108 12698 3635 4045 2 5 4190 4387
*STANDARD
14BRJ-7 16BRJ-7 20BRJ-7 25BRJ-7
Poids de la batterie (750kg) Poids de la batterie (750kg) Poids de la batterie (940kg) Poids de la batterie (940kg)
Capacité de charge kg [N MATTES3m Capacité de charge kg [ Capacité de charge kg [ MATTES2m Capacité de charge kg [ MATTES3m
Lawo MATTE63m /—ﬂﬁﬁﬁ?ﬁ 2000 MATTEZ.0m 2500 MATTEZ0m
o \L MATTE 7.0 m 1,600 MATTE 7.0 m " ~MATTES0m " ~MATTEQOm
1200 188 170 2100
T~ . ~] . ] . A ]
- A = e f\ [EEESSSES N MATTF 1050 =] = 7 W MATTF 105 nz = |
600 = — 700 | o | T W MAT TF 120 ] N MATTE 20—, :
MATTE 105 0] ] MATTE 105 | = —t———— e e |
600 800 1,000 1,200 1,400 600 800 1,000 1,200 1,400 600 800 1,000 1,200 1,400 600 800 1,000 1,200 1,400
Centre de charge mm Centre de charge mm Centre de charge mm Centre de charge mm
Poids de la batterie (940kg) Poids de la batterie (340kg) Poids de la batterie (1120kg) Poids de la batterie (1120kg)
Capacité de charge kg [IFY MATTE53 Capacité de charge kg [IFY ATTES3 Capacité de charge kg 1 MATTES3m Capacité de charge ko [IFY MATTES3m
MATTE63m 1,600 MATTE7.0m MAT TE7.0m
1,400 7/ MAT TE7.0m . MATTE70m | | MAT TE9.0m 2500 MATTE90m
o0 | S=Smsu /
T = -
100 ] — 1,000 7 .| == 1300 S MATTF 105 7~ i\ = 1,600 8 WATTFI05 i~ \\' : —
700 = 700 L [ — 500 I-MATTE 1200 — R — 1100 far e o —h ] ———
MAT TF 10.5 m T MAT TF 105 [ 11 R —— .
600 800 1,000 1200 1,400 600 800 1,000 1200 1,400 600 800 1,000 1200 1,400 600 800 1,000 1200 1,400

Centre de charge mm Centre de charge mm Centre de charge mm Centre de charge mm



( N\ = Identification
1.1 | Fabricant HYUNDAI HYUNDAI HYUNDAI HYUNDAI
1.2 | Type 14BRJ-7 16BRJ-7 20BRJ-7 25BRJ-7
1.3 | Entrainement électrique électrique électrique électrique
1.4 | Type de fonctionnement assis assis assis assis
1.5 | Capacité de charge / charge nominal (standard) Q) 14 16 2 25
1.6 | Distance centre de charge ¢ (mm) 600 600 600 600
1.8 | Distance de charge, centre des roues porteuses a la fourche x (mm) 333 383 340 490
1.9 | Empattement y (mm) 1410 1406 1520 1670
= Poids
2.1 | Poids en ordre de marche (batterie comprise) kg 2946 3048 3515 3711
2.3 | Charge par essieu, rétracté, déchargé avant/arriére kg 1762/1183 1879/ 1168 2115/ 1400 2356 / 1355
24 | Charge par essieu, déployé, chargé avant/arriere kg 576/ 3770 585/ 4063 593/ 4922 604 / 5607
EI 25 |Charge par essieu, rétracté, chargé avant/arriére kg 1497 / 2849 1641/ 3006 1772/ 3742 2191/ 4020
= = Roues, Chassis
3.1 | Pneus PE PE PE PE
3.2 | Taille pneus, avant 305 x 140 305 x 140 345 x 140 345x 140
3.3 |Taille pneus, arriére 285x 100 285x 100 355 x 106 355 x 135
35 |Roues, nombre avant/ arriére (X=roues entrainées) 1x/2 1x/2 1x/2 1x/2
3.7 |Largeur de voie, arriére (roues porteuses) b11 (mm) 1149 1149 1155 1184
= Dimensions de base
4.1 | Méatinclinaison avant/arriére degrés 2/5 2/5 2/5 2/5
Arrigre Avant 4.2 | Hauteur mét abaissé (standard) h1 (mm) 2362 2362 2400 2400
43 | Levée libre h2 (mm) 1739 1739 1709 1709
4.4 | Hauteur de levage (standard) h3 (mm) 5306 5306 5305 5305
45 | Hauteur mét étendu (standard) h4 (mm) 5812 5812 5996 5996
4.7 |Hauteur arceau protecteur (cabine) h6 (mm) 2120 2120 2120 2120
4.8 | Hauteur de siége / hauteur debout h7 (mm) 952 952 970 970
4.10 | Hauteur des béquilles h8 (mm) 253 253 mn mn
4.19 | Longueur hors tout (rétracté, fourches standard) 11 (mm) 2192 2192 2445 2445
b1 4.20 | Longueur jusqu’au talon des fourches (rétracté) 12 (mm) 1292 1292 1395 1395
b11 4.21 | Largeur hors tout (arriére/avant) b1/b2 (mm) 1279/ 1270 1279/ 1270 1291/1270 1349/1270
4.22 | Dimensions des fourches (type a crochet) LxWxT | 1200x 100 x 40 1200 x 100 x 40 1200 x 100 x 45 1200 x 122 x 45
b4 4.23 | Chariot porte-fourche IS0 2328, classe / type A,B 2B 2B 2B 2B
b3 4.24 | Largeur chariot porte fourche b3 (mm) 948 948 948 948
4.25 | Largeur externe des fourches b5 (mm) 729 729 729 729
b5 4.26 | Largeur entre les béquilles b4 (mm) 952 952 952 952
& 4.28 | Avancée du mat 14 (mm) 528 578 555 705
4.31 | Garde au sol, chargé, sous le mat m1 (mm) 105 105 123 123
4.32 | Garde au sol, centre de I'empattement m2 (mm) 75 75 93 93
433 | Largeur allée pour carrefours palettes 1000x1200 (Lxl) ~ Ast (mm) 2722 2736 2827 2872
4.34 | Largeur allée pour longueurs palettes 800x1200 (IxL) Ast (mm) 2780 2785 2883 2900
L 4.35 | Rayon de braquage Wa (mm) 1625 1675 1735 1885
B "_ 4.37 | Longueur hors tout (sans les fourches) 17 (mm) 1810 1860 1980 2130
%
I = Données performance
5.1 | Vitesse de deplacement (a vide) km/h 14 14 14 14
5.2 | Vitesse de levage, chargé/ a vide mm/s 370/580 370/ 580 300/ 470 300/ 470
5.3 | Vitesse d"abaissement, chargé/ a vide mm/s 500/ 450 500/ 450 500/ 450 500/ 450
17 5.6 |Effort de traction, chargé/ a vide Kgf 615/653 588 /624 763/810 776/ 830
2 5.8 | Performances en pente, chargé/ a vide % 13/18 12/18 12/19 1/18
5.9 | Temps d'acceleration, chargé/ a vide (10m) S 50 51 53 55
5.10 | Frein de service électrique électrique électrique électrique
= E-Moteur
6.1 | Indice moteur d’entrainement S2 60min kw 6,8 6,8 6,8 6,8
6.2 | Pompe moteur kW 15,8 15,8 15,8 15,8
b2 6.3 | Batterie conforme & DIN 43531/ 35/ 36 A, B, C, no V/Ah DIN43531 DIN43531 DIN43531 DIN43531
' 6.4 | Capacité nominale de la batterie V/Ah 48/420 48 /420 48 /560 48 /560
6.5 | Poids de la batterie kg 750 750 940 940
Dimensions du compartiment de la batterie mm | 1223/283/787 1223/283/787 1223 /353 /787 1223/353/ 781
= Autres details
8.1 | Type de commande d'entrainement CA Mosfet CA Mosfet CA Mosfet CA Mosfet
8.2 | Pression hydraulique de fonctionnement bar 190 190 190 190
8.3 | Circuit d’huile hydraulique (accessoires) {/min 25 25 25 25
L ) L'équipement standard et optionnel peut varier. Consultez votre distributeur Hyundai pour de plus amples informations. L'engin illustré peut varier

suivant les normes internationales. Toutes les mesures américaines arrondies a la livre ou au pouce le plus proche. Les matériaux et spécifications
sont sujets a modification sans préavis.
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