Serie CP remolcador eléctronico con plataforma y operador sentado

Datos técnicos segin VDI 2198

Edicidn: 11/2011

1.1 | Fabricante (abreviacién) Icem Icem
o i CP 420 CP 420
g 1.2 Nomenclatura del fabricante (modelo) 24V 48V
21 1.3 | Motor eléctrico eléctrico
% 1.4 | Manipulacion asiento asiento
% 1.5 | Capacidad de carga Q (t) 2.0 2.0
©1 1.7 |capacidad nominal de arrastre F (N) 350 1500
1.9 | Distancia entre ejes y (mm) 1845 2108
9 2.1 | Peso proprio incl. bateria (mirar punto 6.5) kg 970 1510
a122 Peso de eje con carga delante/detras kg 514/2456 757/2753
123 Peso de eje sin carga delante/detras kg 460/510 710/800
2 3.1 | Bandajes neumaticos/superlasticos neumaticos/superlasticos
©| 3.2 | Dimensiones rueda, delante mm @ 405 @ 405
© | 3.3 | Dimensiones rueda, detrds mm @ 455 @ 415
§ 3.5 | Ruedas, nimero delante/detras (x = con traccién) 2/2x 2/2x
21 3.6 | Ancho de via, delante bio (mm) 843 853
| 3.7 |Ancho de via, detras by (mm) 832 832
4.7 | Altura de la cabina he (mm) 1985 2025
4.8 | Altura de asiento h; (mm) 950 1000
4.12 | Altura de enganche hio (mm) 455 405
@] 4.13 | Altura de carta sin carga hy; (mm) 510 500
:% 4.16 | Longitud de superficie de carga I3 (mm) 1800 1800
3| 4.17 | Longitud de voladizo Is (mm) 945 O 939 @
é 4.18 | Ancho de superficie de carga by (mm) 1000 1000
S| 4.19 | Longitud total I, (mm) 2945 @ 3208 @
=] 4.21 | Ancho total b; (mm) 1000 1000
4.32 | Margen con el suelo, centro distancia entre ejes m, (mm) 190 140
4.35 | Radio de giro Wa (mm) 2850 3180
4.36 | Distancia minima del centro de giro b;; (mm) 1535 1750
5 5.1 | Velocidad de marcha con/sin carga km/h 7.0/9.0 7.0/9.0
g|5.5 |Fuerzade traccién con/sin carga N 350 @ 1500 ©
g 5.8 Capacidad maxima de rampa con/sin carga % 5/15 5/15
5.10 | Freno de servicio eléctronico + hidraulico eléctronico + hidraulico
<1 6.1 | Motor de traccién, potencia con S, 60min kW 3.5 7.5
|64 Tension de la bateria, capacidad nominal Ks V/Ah 24/480 48/480
=] 6.5 |Peso de la bateria kg 370 740
8.1 | Tipo de mando de traccién AC AC
8.4 | Nivel sonoro al oido del conductor segiin EN 12053  dB (A) 70 70

(1) Datos referidos a configuracion estandar.
(2) Longitud seglin VDI: +acoplamiento.
(3) Capacidad nominal de arrastre.

Esta hoja de datos segun las directrices VDI 2198 especifica exclusivamente los datos tecnicos de las maquinas estandar. Otros bandajes, mastiles o un equipamiento

adicional, etc., pueden modificar estos valores. Nos reservamos el derecho a introducir modificaciones y mejoras técnicas.
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