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ECU - TECHNICKA DATA.

Tento typovy list podle smérnice VDI 2198 uvadi pouze technické hodnoty standardniho stroje.
0dlisné obuti, jina zvedaci zafizeni, pfidavna zafizeni atd. mohou zpisobit odchylky od téchto hodnot.

1.1 \yrobce STILL STILL | STILL STILL | STILL STILL
1.2 Typové oznaceni vyrobce ECU 14 ECU 16 ECU 18 ECU 20
_ |13 Pohon (elektro, nafta, benzin, plyn) elektro elektro elektro elektro elektro elektro
>§ 1.4 Obsluha (rucni, oji, ve stoje, sedadlo, vychystavani) oji ojf oji 0jf oji oji
§ 1.5 Nosnost/bremeno Q t 1,4 1,6 1,6 1,8 1,8 2,0
1.6 Vzdélenost t€Zisté bremene c mm 600 600 600 600 600 600
1.8 Vzdélenost bremene X mm 914 914 914 914 914 914
1.9 Rozvor kol y mm 1275 1275 1342 1275 1342 1342
B 2.1 Vlastni hmotnost (véetné baterie) kg 8Z5) 432 512 432 512 512
5122 Zatizeni osy s bfemenem na strané pohonu/bremene kg 591/1134" 723/1309? 762/1350° 772/14607 808/1503° 855/1657°
E23 Zatizeni osy bez bremene na strané pohonu/bfemene kg 251/74" 336/967 395/1173 336/967 395/1173 395/117°%
3.1 Obuti polyuretan polyuretan polyuretan polyuretan polyuretan polyuretan
x 3.2 | Velikost pneumatik na strané pohonu mm 230 x 75 230 x 75 230 x 75 230 x 75 230 x 75 230 x 75
g 3.3 Velikost pneumatik na strané bremene mm 85 x 100 85 x 100 85 x 100 85 x 100 85 x 100 85 x 100
2134 Opérna kola na strané pohonu mm 2 100/40 2 100/40 2 100/40 2 100/40 2 100/40 2 100/40
% 3.5 Kola, pocet (x = pohanénd) na strané pohonu/bremene 1x-2/2 1x-2/2 1x-2/2 1x-2/2 1x-2/2 1x-2/2
>~ 13.6 Rozchod kol na strané pohonu | bio mm 458 458 458 458 458 458
3.7 Rozchod kol na strané bfemene | b mm 350/390/510 350/390/510 350/390/510 350/390/510 350/390/510 350/390/510
4.4 Zdvih hs mm 123 123 123 123 123 123
4.9 \/yska oje v poloze pro jizdu min./max. | his mm 800/1240 800/1240 800/1240 800/1240 800/1240 800/1240
4.15 | Spusténé vyska his mm 85 85 85 85 85 85
_ |4.19 |Celkova délka bez bremene 1 mm 1660 1660 1727 1660 1727 1727
g 4.20 | Délka vcetné zadni Césti vidlic l2 mm 510 510 577 510 577 577
S 14.21 |Celkova Sitka b1 mm 720 720 720 720 720 720
E 4.22 | Rozméry vidlic s/e/l mm 52/170/1150 52/170/1150 52/170/1150 52/170/1150 52/170/1150 52/170/1150
ﬁ 4.25 | Vzdélenost vnéjsich hran vidlic bs mm 520/560/680 520/560/680 520/560/680 520/560/680 520/560/680 520/560/680
4.32 | Svétlost ve stfedu rozvoru kol m2 mm 36 36 36 36 36 36
4.33 | Sitka pracovni uligky s paletou 1000 x 1200 napfic Asts mm 17714 17714 1838* 17714 1838* 1838*
4.34 | Sitka pracovni uligky s paletou 800 x 1200 podéIné (biz x le) Asts mm 19714 19714 20384 19714 20384 2038*
4.35 | Polomér otaeni W mm 1485* 1485* 15524 1485* 15524 1552*
5.1 Rychlost jizdy s bremenem/bez bremene km/h 5/5 6/6 6/6 6/6 6/6 6/6
= 5.2 Rychlost zdvihu/doba zdvihu s bremenem/bez bfemene m/s 0,039/0,047 0,039/0,047 0,039/0,047 0,039/0,047 0,039/0,047 0,039/0,047
% 5.3 Rychlost spousténi/doba spousténi s bfemenem/bez bfemene m/s 0,072/0,028 0,087/0,037 0,087/0,037 0,044/0,044 0,044 /0,044 0,044/0,044
= |5.8 Max. stoupavost kB 5 s bfemenem/bez bfemene % 10,0/25,0 8,0/25,0 8,0/25,0 7,3/25,0 7,3/25,0 6,6/25,0
5.10 |Provozni brzda elektricka elektrickd elektrickd elektricka elektrickd elektricka
_ 161 Pojezdovy motor, vykon S2 = 60 min kW 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
£16.2 Zdvihovy motor, vykon/S3 kW 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0
§ 6.3 Baterie dle DIN 43531/35/36; A, B, C, ne / British Standard DIN 43535 B British Standard DIN 43535 B DIN 43535 B
3 |64 | Napéti baterie, jmenovité kapacita Ks V/Ah 2x12/44 24/110 (150) 24/200 (250) 24/110 (150) 24,/200 (250) 24,/200 (250)
6.5 Hmotnost baterie + 5% (v zavislosti na vyrobci) kg 36,4 123 (152) 150 (220) 123 (152) 150 (220) 150 (220)
= |8.1 ZpUsob fizeni pojezdu elektronické elektronické elektronické elektronické elektronické elektronické
g 8.4 | Uroven hluku, ucho Fidice dB (A) <70 <70 <70 <70 <70 <70
' s baterii 12V / 44 Ah Vidlice Prostor baterie, britsky standard Prostor baterie standard DIN
% s baterii 24 V / 150 Ah | @ x y L Wa y L Wa
*s bateril 24V / 250 Ah mm mm mm mm mm mm mm mm mm
*Hodnoty pro ovladaci oj v pracovni pozici pro tésné prostory a 90 ° rejd fizeni
980 500 744 1105 1490 1315 1172 1557 1382
2 1150 600 914 1275 1660 1485 1342 1727 1552
1450 750 1214 1575 1960 1784 1642 2027 1851
LN 1600 800 1364 1725 2110 1934 1792 2177 2001
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Snadna obsluha pro levaky a pravaky. Snadno Gitelné ukazatele stavu baterie a poctu motohodin.

Praktické Fizeni pro dobry vyhled na hroty vidlic.

Nizkozdvizny vozik ECU ve svém Zivlu: horizontélni preprava v primyslu, femesiné
vyrobé a obchodu.




Jednoduse praktické.
Nizkozdvizné voziky ECU s nosnosti 1600 - 2000 kg jsou
spolehlivymi pomocniky pfi béZné horizontélni prepravé. Vozik
ECU 14 nabizi pro nenaro¢né Ukoly zabudovanou bezddrzbovou
gelovou baterii a integrovanou nabijecku.

Konstrukce.
- Kompaktni pfihrédka na baterii je vyrobena z jednoho odlitku,
¢imZ poskytuje bateriim maximaini ochranu.
- Robustni obloZeni jsou z plastu, ktery je schopen odolévat
i silnym nérazdm bez trvalé deformace nebo prasknuti.

Ovladaci oj.

- Ovladaci oj umoZnuje svym tvarem, ergonomickou rukojetf
a tlacitky snadné ovladani pravakim i levakim.

- Tvar a napojeni ovladaci oje jsou uzplsobeny tak, aby byla
zajiSténa vynikajici pozice ovladani i v tésnych prostoréch.

- Nové ovlédaci oj umoZiiuje neunavujici praci. Pfi uvolnéni se
ovladaci oj automaticky vréati do svislé klidové polohy.

- Bezpec&nostni spinac v hlavici ovladaci oje vyluéuje sevfeni
obsluhy. Jakmile se obsluha dotkne bezpeénostniho spinace,
prepne nizkozdvizny vozik ECU automaticky z jizdy vpred na
jizdu vzad.

Pohon.

- Trojfazovy motor s vykonem 1 kW umoZnuje rovnomérnou
vykonnost naloZeného i nenaloZeného stroje. BezudrZbova
technologie pohonu pracujiciho na stfidavy proud pfispiva
k nizkym nékladim na energii a Gdrzbu.

- Vysokofrekvenéni Fizeni u vSech modeld.

- Ridici jednotka umoZHuje zpétné ziskavéni energie po uvolnéni
spinaCe pojezdu a pfi regenerativnim brzdéni.

- Nizkozdvizny vozik ECU 16 - 20 se sériové dodéva
s pocitadlem motohodin a ukazatelem vybiti.

Brzdy.
Nizkozdvizny vozik ECU je vybaven dvéma brzdovymi systémy:
- protiproudovou brzdou
- elektromagnetickou nouzovou brzdou ovlddanou
mikrospinacem, ktera se aktivuje v obou koncovych polohach
ovladaci oje.

Baterie.
- Dvé rlizné vany na baterii mohou pojmout baterie s kapacitou
24 \V//150 Ah az 24 V/250 Ah .
- Baterie jsou snadno pristupné.
- Nizkozdvizny vozik ECU 14 se dodavé se dvéma
bezldrzbovymi gelovymi bateriemi 12 V/44 Ah.

Opérné valecky.
- Standardné jednoduché polyuretanové opérné vélecky.
- Na préani jsou k dispozici opérné valecky v provedeni tandem.

Hnaci kolo.
- Standardné polyuretanové zarucujici dlouhou Zivotnost.
- Na pféni je k dispozici plnopryZové hnaci kolo.

Rozméry vidlic.
- Dodéavané délky vidlic: 980 mm, 1150 mm,
1450 mm a 1600 mm.
- Dodéavané Sirky vidlic: 520 mm, 560 mm a 680 mm.

Udrzba.

- Pro bezpe&né nadzdviZeni jefabovym hakem je stroj vybaven
dvéma upeviovacimi body umisténymi na ramu.

- VeSkeré parametry, které se vztahuji k pohonu, elektrickému
brzdéni a elektrickym funkcim, jsou regulovatelné a servis
STILL je mize v jednotlivych pfipadech prizpdsobit potfebam
zakaznika.

Ve

Vybava na prani.
- Kontrola pfistupu k voziku zadanim PIN kédu.
- Mikropojezd pro manévrovani v tésnych prostoréch.
- Integrovana nabijecka.




Kontakt

STILL CR spol. s r.o.
Stérboholskéa 102

102 19 Praha 10 - Hostivar
Telefon: +420 274 001 411

Fax: +420 274 001 410
info@still.cz

Dalsi informace naleznete na:

www.still.cz
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