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FXvV N/ FXV Wézek podnosnlkovyy Niniejsza specyfikacja techniczna zgodna z wytycznymi VDI 2198 prezentuje tylko wartosci techniczne wézka standardowego.
WQSkIe korytarze - wysoko W gore Inne ogumienia, maszty, urzadzenia dodatkowe itd. moga wykazywac inne wartosci.

S0 Poducent s s st st s s st s
1.2 Oznaczenie modelu producenta FXV 14 N/Li-lon FXV 14 N (i)/Li-lon FXV 16 N/Li-lon FXV 16 N (i)/Li-lon FXV 14 /Li-lon FXV 14 (i)/Li-lon FXV 16/Li-lon FXV 16 (i)/Li-lon
1.4 Obstuga Wézek z fotelem Woézek z fotelem Woézek z fotelem Wézek z fotelem Woézek z fotelem Woézek z fotelem Wézek z fotelem Wézek z fotelem
15 Udawignominaly . a kg
1.6 Odsuniecie Srodka ciezkosci tadunku c mm 600 600 600 600 600 600 600 600
1.9 Rozstaw osi kot y mm  1597° 1597° 15973 15973 16033 1603° 1603° 16033
21 Masawlsnawrazzbateia kg
I Nacisk na 0$ z tadunkiem od strony napedu/od strony tadunku kg 1271/1909' 1179/1920" 1271/1909" 1179/1920" 1318/1979! 1142/2074" 1318/1979" 1142/2074"
3.1 Ogumienie Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe
32 Rogmarkét  odstonynapedu #xI mm
3.3 Rozmiar kot od strony tadunku @ x | mm  85x85 (2x 85x60)? 85x85 (2x 85x60)? 85x85 (2x 85x60)? 85x85 (2x 85x60)? 2x 85x60? 2x 85x60? 2x 85x60? 2x 85x60?
34 RozmiarkSlekpodporowych . exlmm
3.5 Liczba két (x = napedzane) 1 x+1/2 (1 x+1/4)?2 1x+1/2 (1 x+1/4)2 1 x+1/2 (1 x+1/4)2 1 x+1/2 (1 x+1/4)? 1 x+1/47 1 x+1/42 1 x+1/42 1 x+1/47
4.2 Wysoko$é maszt ztozony  h; mm  Patrz tabela masztow Patrz tabela masztow Patrz tabela masztéw Patrz tabela masztow
4.4 Podnoszenie hs mm  Patrz tabela masztéw Patrz tabela masztéw Patrz tabela masztéw Patrz tabela masztéw
-—-_
4.6 Unoszenie wstepne
-—-_
Wysoko$¢ siedzenia w odniesieniu do SIP mm 1024
4.15  Wysokos$¢ widet, widly opuszczone his mm 86
EEER b mmo2187' 21870 2187' 2187 o2187'  o2187' 21870 2187'
4.20  Diugo$¢ wiacznie z grzbietem widet Iz mm 1037 1037 1037 1037 1037 1037 1037 10377
4.22  Wymiary widet s/e/l mm  71/180/1150 71/180/1150 71/180/1150 71/180/1150 71/180/1150 71/180/1150 71/180/1150 71/180/1150
-—--
4.24  Szeroko$¢ karetki widet mm 780
-—-————————_
Szeroko$¢ miedzy ramionami podporowymi
4.34  Szeroko$¢ korytarza roboczego dla palety euro 800 x 1200 mm wzdtuznie Ast mm 2606 2606 2606 2606 2619 2619 2619 2619
5.1 Predkos¢ jazdy z/bez tadunku km/h 10/10 10/10 10/10 10/10 10/12 10/12 10/12 10/12
Predko$¢ podnoszenia (unoszenie wstgpne) z/bez tadunku m/s 0,045/0,088 0,045/0,088 0,045/0,088 0,045/0,088 0,045/0,088 0,045/0,088 0,045/0,088 0,045/0,088
Predko$¢ opuszczania z/bez tadunku m/s 0,343/0,342 0,343/0,342 0,343/0,342 0,343/0,342 0,343/0,342 0,343/0,342 0,343/0,342 0,343/0,342
5.10  Hamulec eksploatacyjny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny
6.2 Silnik podnoszenia, moc przy S3 = 10% kW 3,2
-————————_
6.4 Napigcie baterii/pojemnos¢ znamionowa K V/Ah Eiﬁ{)g?gs/zw Eﬁéi?gs/zos E;}I{)g?g3/205 E%ﬁ?gs/zos Efléi?gs/zos fﬁl{)i?gS/ZOS Eﬁéi?gs/zos E%i?(z)s/zos
65 Masabateri £5% (zaleznie od producenta) kg
6.6 Zuzycie energii wedtug cyklu VDI
8.1 System sterowania jazda Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC
I Wibracje dziatajace na ludzi przyspieszenie wedtug EN 13059 m/s?2 0,56 0,56 0,56 0,56 0,56 0,56 0,56 0,56
" Przy baterii 3PzS
2 Z rolkami podwéjnymi
3 Unoszenie wstepne opuszczone
4 Z kratg ochronna tadunku + 566 mm
Maszty
—--———
- Wysokos¢ konstrukcyjna mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 2815 1415 1665 1915 2115 2365 1915 2065 2265
Wolny skok 150 150 150 150 150 150 895 1145 1395 1595 1845 1395 1545 1745
—--_
Najwigksza wysoko$¢ mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 5164 2364 2864 3364 3764 4264 4786 5236 5836
h o ommo1415 1665 1915 2115 2365 2565 2815 1415 1665 1915 2115 2365 1915 2065 2265 2565
Wysoko$¢ konstrukcyjna przy wykorzystanym wolnym skoku hy' mm 1490 1740 1990 2190 2440 2640 2890 - - - - - - - - -
Podnoszenie hs mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 4644 1844 2344 2844 3244 3744 4266 4716 5316 6216
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FXV Wozek podnosnikowy
Rysunki techniczne
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FXV N Wozek podnosnikowy
Zdjecia detali

Wysoka wydajno$¢ przetadunkowa dzieki transportowi poziomemu tadunkéw do Najlepsza widoczno$¢ na koncéwki widet dla wysokiej wydajno$ci przetadunkowej i
2000 kg na unoszeniu wstepnym szybkie pobieranie palet

Wyjatkowo kompaktowe nadwozie wézka dla pracy w waskich korytarzach Indywidualna obstuga dzieki opcjonalnemu Joystick 4Plus do sterowania
podnoszeniem, opuszczaniem i jazdg bez odrywania rak

Seryjna boczna wymiana baterii gwarantujaca najwyzsza dyspozycyjno$¢ i Opcjonalna automatyczna kompensacja nieréwnosci podtoza dla uzyskania jak
ergonomie najlepszych reakcji wézka podczas jazdy



FXV Wozek podnosnikowy
Zdjecia detali

Wysoka wydajno$é¢ przetadunkowa: udzwig do 1600 kg i wysoko$ci podnoszenia do Szybka zmiana kierunku jazdy i wysoka wydajno$¢ przetadunkowa z opcjonalnymi
6216 mm pedatami

Jazda bez zmeczenia dzieki komfortowemu fotelowi i regulowanej ptycie podtogowej  Wszystko zawsze w zasiegu wzroku: wy$wietlacz pokazuje stan baterii, date i
dla indywidualnego dopasowania do danego operatora godzine

Precyzja az po czubek stopy dzieki pedatom do szybkiej zmiany kierunku jazdy Zawsze dyspozycyjny: bateria Li-lon o duzej mocy umozliwia szybkie natadowanie i
bezproblemowe posrednie dotadowania



FXV N/FXV Wézek podnosnikowy
Waskie korytarze - wysoko w gore




FXV N/FXV Wézek podnosnikowy
Waskie korytarze - wysoko w gore

Najlepsza wydajno$¢: maksymalna wysoko$¢ podnoszenia do
5316 mm i predkosci jazdy do 10 km/h

Najwyzsza precyzja: Joystick 4Plus i doskonata widoczno$é na
koncéwki widet

Maksymalna dyspozycyjno$¢: boczna wymiana akumulatora i
opcjonalna technologia Li-lon

FXV N

Wysoko w gore dzieki elastycznej i innowacyjnej wydajnosci - tak

brzmi credo energooszczednego wbzka podnosnikowego FXV 14 /16 N.

Zalicza sie on do absolutnej czotéwki urzadzen w swojej klasie i moze
podnies$¢ z imponujaca predkoscig do 1600 kg na wysokos$¢ ponad
pieciu metréw. Najwyzsza predko$é rzedu 10 km/h idzie w parze z
optymalnym bezpieczenstwem: predko$¢ jazdy jest automatycznie
redukowana na zakretach i dostosowuje sie réwniez opcjonalnie do
aktualnej wysokosci podnoszenia w dynamiczny sposob. Wyjatkowa

Najwyzsza wydajno$¢ przetadunkowa: wysokos$ci podnoszenia do
6216 mm i maksymalna predko$¢ jazdy 12 km/h

elastyczno$¢ kompaktowego wozka podnosnikowego jest widoczna
zwtaszcza w wyborze i rozmieszczeniu elementdw sterujgcych. Dlatego
STILL FXV 14 /16 N jest dostepny z opcjonalnym pokrettem sterowania
lub kierownica, ktére mozna zamontowac po lewej, jak i po prawej
stronie. W potaczeniu ze statym joystickiem daje to tatwa i precyzyjna
obstuge, ktérej komfort mozna zwiekszy¢ jeszcze bardziej poprzez
zastosowanie opcjonalnego Joystick 4Plus.

Precyzja w perfekcji: pedaty i Joystick 4Plus dla doktadnego
manewrowania

Zawsze dyspozycyjny: pojemno$¢ baterii do 620 Ah i opcjonalna
technologia Li-lon

FXV

Pracuj ergonomicznie, osiggajac maksymalng wydajno$é
przetadunkowa dzieki wézkowi FXV 14/16. Wysoko$¢ podnoszenia
ponad 6,2 m i udZzwig do 1600 kg pozwalaja na uzyskanie najlepszego z
mozliwych zageszczenia magazynu. Nie ma szybszego wdzka, poniewaz
predko$¢ wozka FXV do 12 km/h umieszcza go w absolutnej czotéwce
wozkow podnosnikowych. Jest nie tylko szybki podczas przejazdéw,

ale takze bardzo bezpieczny dzieki automatycznej redukcji predkosci

jazdy w zalezno$ci od kata skretu i wysokosci podnoszenia. FXV
gwarantuje dtugie czasy pracy i eksploatacje w wielozmianowym trybie
pracy. Dzieki pojemno$ci baterii do 620 Ah i opcjonalnej technologii
Li-lon FXV pracuje nadal, gdy inne wozki nie daja juz rady. Stanowisko
operatora z wygodnym fotelem oraz pedatami zapewnia maksymalny
komfort jazdy nawet na dtugich odcinkach przejazdu. FXV to optymalny
pakiet wydajnosci i komfortu do kazdego magazynu.



FXV N/FXV Wézek podnosnikowy
Bogate wyposazenie

Moc

Kompaktowos$é

Wysoko w gore: wysokosci podnoszenia do 6216 mm

Efektywny przetadunek towardw: predkos¢ jazdy do 12 km/h
Dostateczna ilo$¢ energii do pracy na wielu zmianach: duza
pojemnos¢ baterii do 620 Ah

Petna moc: bezobstugowy naped jazdy z silnikiem pradu tréjfazowego
o mocy 3 kW w technologii 24 V

Bezpieczny transport towaréw dzieki trwatemu podwoziu z
opcjonalng kompensacja nieréwnosci podtoza

Zawsze dyspozycyjny: bateria Li-lon o duzej mocy umozliwia szybkie
natadowanie i bezproblemowe posrednie dotadowania

Odpowiedni program jazdy do kazdej sytuacji: ECO, BOOST lub
Blue-Q - od maksymalnej wydajnos$ci przetadunkowej do najwyzszej
efektywnos$ci energetycznej

Precyzja

= Wysoki przetadunek palet: elastyczne mozliwo$ci zastosowania dzieki
kompaktowym wymiarom

= Optymalne wykorzystanie powierzchni magazynowej: szerokosci
wozka od 820 mm do 970 mm do kazdego zastosowania

Bezpieczenstwo

Precyzyjna obstuga wszystkich funkcji przy uzyciu joysticka bez
odrywania rak

Praca bez zmeczenia: lekko dziatajacy i precyzyjny elektryczny uktad
kierowniczy

Precyzja az po czubek stopy: opcjonalne pedaty do szybkiej zmiany
kierunku jazdy i wysoka wydajnos¢ przetadunkowa

Kompaktowy i zwrotny: bezproblemowa praca na najbardziej
ograniczonej przestrzeni i w waskich korytarzach roboczych
Precyzyjna i intuicyjna obstuga dzieki technologii zaworéw
proporcjonalnych funkcji podnoszenia i opuszczania

Wszystko zawsze w zasiegu wzroku: wyswietlacz pokazuje stan
baterii, date i godzine

Ergonomia

= Wysoki stopien bezpieczehstwa podczas pokonywania zakretow:
system Curve Speed Control dostosowuje automatycznie predko$é
do kata skretu podczas pokonywania zakretow

= Wysoki stopien bezpieczenstwa jazdy dzieki redukcji predkosci
zaleznej od wysoko$ci podnoszenia

Duza stabilno$¢ na nieréwnych podtozach dzieki automatycznej
kompensacji poziomu

= Bezpieczne wchodzenie dzieki duzemu stopniowi i uchwytowi oraz
niskiemu wejsciu

Uniwersalna i elastyczna kontrola dostepu dzieki FleetManager 4.x
= Wtasciwe oszacowanie tadunku: dzieki systemowi Dynamic

Load Control otrzymasz oszacowanie wagi tadunku oraz mozliwg
maksymalng wysoko$¢ podnoszenia

Odpowiedzialno$¢ za $Srodowisko

Redukcja wstrzaséw na nieréwnych podtozach dzieki
amortyzowanemu fotelowi operatora

Najwyzszy komfort obstugi dzieki regulacji wysokosci ptyty
podtogowe;j

Prosta obstuga wszystkich funkcji bez odrywania rak przy uzyciu
Joystick 4Plus

Ergonomiczna i intuicyjna obstuga: FXV N opcjonalnie z kierownica
lub pokrettem sterujgcym

Zawsze w pracy: prosty dostep do miejsc konserwacji i szybka
boczna wymiana baterii

Mozliwosci indywidualnego dostosowania regulowane sity skretu i
kierowanie rewersyjne

= Do 7% oszczedno$ci energii za naci$nieciem przycisku bez utraty
mocy: tryb energooszczedny Blue-Q

= Niskie koszty eksploatacji: niskie zuzycie energii i dtugie okresy
miedzykonserwacyjne

= Niska emisja hatasu dzigki bardzo cichemu silnikowi jazdy i
podnoszenia

= Nadajacy sie do recyklingu: ponad 95% wszystkich materiatow
nadaje sie do recyklingu



FXV N/FXV Wézek podnosnikowy
Warianty wyposazenia

Amortyzowany fotel operatora

Kolorowy modut wyswietlacza i obstugi

W petni elektryczny uktad kierowniczy

Uruchamianie hydrauliki przy uzyciu statego joysticka

Jazda za pomoca jednego pedatu

Koto kierownicy po lewej stronie

Silnik jazdy pradu tréjfazowego o duzej mocy

Drazek osprzetu po lewej stronie

Przygotowanie do terminala danych

Niskie wejscie i uchwyt

Maszt NiHo

Krata ochronna masztu

Unoszenie wstepne

Rolki widet poliuretanowe /podwéjne

Koto napedowe poliuretanowe
Koto napedowe poliuretanowe, miekkie

Koto napedowe z petnej gumy, profilowane

FleetManager: wykrywanie kolizji

Dynamic Load Control

Redukcja predkosci do 8 km/h

Ostona dachu operatora

Komora dla baterii do 375 Ah

Komora dla baterii do 620 Ah

Bateria Li-lon410 h

Autoryzacja dostepu (kluczyk)
Autoryzacja dostepu FleetManager (kod cyfrowy)

® Standard O Opcja — Niedostepne
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Centrala Oddziat Warszawa

STILL Polska Sp. z o.0. ul. Putawska 506/508

ul. Sktadowa 6, Zerniki 02-884 Warszawa
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