Série MPX, MPXV, MPXD

Transpalette électrique a plate-forme et bras latéraux rabattables
A conducteur accompagnant ou a conducteur porté - 2,000kg

Modéles dotés d’une protection latérale et arriére avec plate-forme opérateur fixe
Technologie de commande électronique COMBI-MOSFET
Yale AC Technology (technologie a courant alternatif Yale)

Moteur a direction assistée sans balai OL
Modeéle pour manutention double palette 00
Mode conducteur debout ou accompagnant People. Products. Productivity.




Dimensions du chariot - MP20X, MP20XV
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Largeur d’allée - MP20X
MP20X Compartiment batterie. 400 Ah **
b5 = 650 mm Accompagnant Debout
| c x* bienié oucheslue s | Longueur 16 y* 11 wa* ast 11 wa* ast
980 400 801 179 1000 1321 1759 1580 1979 2205 2026 2425
b5 =520 mm - 560 mm Accompagnant Debout
1183 600 1004 179 1200 1525 1962 1783 2179 2408 2230 2626
Roll container 1600 800 1421 179 1500 1942 2380 2201 2480 2826 2647 2926
Poussoir court 2356 ¢ 1200 1405 951 2400 1926 3136 2185 3380 3582 2631 3826
Poussoir long 2356 ¢ 1200 1860 496 2400 2381 3136 2640 3380 3582 3086 3826
Poussoir version UK 2356 ¢ 1200 1650 706 2400 2171 3136 2430 3380 3582 2876 3826

* = avec fourches levées -103 mm . ** = avec compartiment batterie 300 Ah -40 mm, avec compartiment batterie 500 Ah + 50 mm.
* Avec fourches d'une longueur supérieure & 1600 m, e=180 mm

Dimensions chassis et fourches - MP20XV

Compartiment batterie pour: b5 =520 mm b5 =560 mm b5 = 650 mm X (mm)
v v v 988 809
Batterie 210 A/h v v v 1191 1012
v v v 1608 1430
v v v 988 809
Batterie 315 A/h v v v 1191 1012
v v v 1608 1430




VDI 2198 - Spécifications générales

1.1 | Constructeur Yale Yale Yale
N 1.2 | Désignation du modéle MP20XV MP20X MP20XD
‘é’_ 1.3 | Energie: batterie, diesel, GPL, canalisation électrique Batterie Batterie Batterie
B | 1.4 | Conduite : manuel, conducteur accompagnant, debout, assis, préparateur de commandes Accompagnant / Debout | Accompagnant / Debout | Accompagnant / Debout
% 1.5 | Capacité de charge Q (kg) 2000 2000 1000 + 1000
| 1.6 | Centre de charge ¢ (mm) 600 600 600
°lq .8 | Porte a faux X (mm) 1012@ 1004 @ 992
1.9 | Empattement y (mm) 1419 1491 1485 | 1525 | 1575 1702
| 21| Poids a vide (batterie comprise) kg 750W® 875m® 950" (1000)® 1050 (1100) ©
-'g 2.2 | Charge par essieu en charge, avant/arriére kg 1050 /1700"® 1150 /1725%®| 1150 (1200)*® / 1800 1100/ 1950 (1150) ©
P Charge par essieu a vide, avant/arriére kg 550/200%® | 650 / 2254® 750" (800)® /200" 750 /300" (800) ©
3.1 | Bandages - caoutchouc, polyuréthane, Vulkollan, avant/arriére Vulkollan / Vulkollan Vulkollan / Vulkollan Vulkollan / Vulkollan
ﬁ 3.2 | Dimensions des roues, avant 230 x 75 0 254 x 90 2254 x 90
§ 3.3 | Dimensions des roues, arriére 85 x 94 085 x 94 085x74
§ 3.4 | Dimensions de la roue stabilisatrice 125 x 50 2125 x 50 2 125 x 50
z 3.5 | Roues - nombre a I'avant/a I'arriére (x = motrices) IX+2/2 / 1x+2/4 1x + 2/4 1x+1/4
n:g 3.6 | Largeur de voie, avant b10 (mm) 480 526 484
3.7 | Largeur de voie, arriére b11 (mm) 390% 3900 375
4.2 | Hauteur du mat abaissé h1 (mm) - - 1560
4.3 | Levée libre h2 (mm) - - 100
4.4 | Hauteur de levage h3 (mm) 130 130 1650
4.5 | Hauteur du mat déployé h4 (mm) - - 2325
4.6 | Levée initiale h5 (mm) - - 130
4.9 | Hauteur du timon en position de marche min./max. h14 (mm) 1220/ 1460 1220/ 1460 @ 1220/ 1460
4.15| Hauteur fourches abaissées h13 (mm) 85 88 90
4.19| Longueur hors-tout (accompagnant) 11 (mm) 1850 1922 1922 | 1962 2012 2129
Longueur hors-tout (debout) 11 (mm) 2296 2368 2368 | 2408% | 2458 25759
4.20| Longueur a la face avant des fourches (accompagnant) 12 (mm) 658 730 739 779 829 969
% Longueur a la face avant des fourches (debout) 12 (mm) 1104 © 1176© 1185@ | 1225@ | 1275@ 14159
.g 4.21| Largeur hors-tout b1/b2 (mm) 716 780 780
E 4.22| Dimension des fourches s/e/l (mm) 55/170/1191 55/170/1183@ 55/195/1190
4.24| Largeur du tablier porte-fourches b3 (mm) - - 675
4.25| Ecartement extérieur des fourches b5 (mm) 560" 560" 570
4.31| Garde au sol sous le mat m1 (mm) - - 30
4.32| Garde au sol au centre de I'empattement m2 (mm) 30 30 30
433 Largeur d'allée pour palettes 1000 mm x 1200 mm de large (accompagnant) | Ast (mm) 1858 1930 1939 1979 2029 2770
Largeur d’allée pour palettes 1000 mm x 1200 mm de large (debout)| Ast (mm) 2308© 2380© 2386° | 2426 | 2476° 3208®
434 Largeur d’allée pour palettes 800 mm x 1200 mm de long (accompagnant) | Ast (mm) 2058 2130 2139 | 2179 2229 2621
Largeur d’allée pour palettes 800 mm x 1200 mm de long (debout) | Ast (mm) 2508© 2580© 2586¢ | 2626°) | 2676 3059¢
435 Rayon de braquage (accompagnant) Wa (mm) 1670 1742 1743 | 1783 1833 1970
Rayon de braquage (debout) Wa (mm) 21200 21920 21909 | 2230 | 2280© 2408%
Vitesse de déplacement en charge / a vide (accompagnant) km/h 6.0/6.0 4.0/4.0 6.0/6.0@
»| 51| Vitesse de déplacement en charge / a vide (debout) km/h 6.0/6.0(7.4/7.5)® 8.5 /12.0 8.0/8.5®
§ 5.2 | Vitesse de levage en charge / a vide m/s 0.03/0.04 0.03/0.03 0.16/0.22
E 5.3 | Vitesse de descente, en charge / a vide m/s 0.05/0.04 0.04/0.03 0.3/0.28
g 5.7 | Performances en rampe, en charge / & vide” % 10/20© 10/20© 10/20© 8/10®
2| 5.8/ Performances maximales en rampe, en charge / a vide” % 10/200© 10/200 10/20© 8/10@
5.10| Frein de service Electromagnétique Electromagnétique Electromagnétique
6.1 | Puissance moteur de traction (S2 60 min) kW 2.0 4.0 4.0
6.2 | Puissance moteur de levage (S3 6%) kW 1.4 14 2.0
6.3 | Batterie selon DIN 43531/35/36 A, B, C, non non non non non non non
- - 24/210 - - -
% 6.4 | Tension / capacité de la batterie (sur 5 heures) V/Ah 24 /210-250|24 / 315-375 | 24/250 |24/400 | 24/500 24 /300
g - - 24/300 | - - -
- - 212 - - -
6.5 | Poids de la batterie (+/- 5%) kg 215 - 240 297 - 317 212 303 364 260
- - 233 - - -
6.6 | Consommation d'énergie selon cycle VDI kWh/h 0.44 0.47 -
I 8.1 | Commande de la traction MOSFET ~ AC MOSFET ~ AC MOSFET ~ AC
2| 8.4 Niveau sonore a l'oreille du conducteur suivant norme EN 12053 dB (A) <70 <70 <70
MP20XV montée (plusieurs fois par heure), prenez conseil auprés de votre concessionnaire.
® Valeurs déterminées par le frottement des roues. En cas de travail fréquent en @ Reportez-vous au tableau annexé pour obtenir les dimensions de fourches
montée (plusieurs fois par heure), prenez conseil aupres de votre concessionnaire. supplémentaires.
©10/15 protection latérale fixe, 10/14 protection arriére fixe. @ Ajouter 61 mm pour une protection latérale fixe. Ajouter 110 mm pour une protection
" Ces valeurs concernent des chariots équipés d'un compartiment batterie de 210 Ah arriére fixe.
et de fourches ayant les dimensions suivantes : b5 = 560 mm, L = 1191 mm. © Ajouter 75 mm pour une protection latérale fixe. Ajouter 114 mm pour une protection
®  Ajouter 50kg pour une protection arriére fixe. arriere fixe.

@ Ajouter 110 mm pour une protection arriére fixe. © 10/15 protection latérale fixe, 10/14 protection arriere fixe.
© Ajouter 114 mm pour une protection arriéere fixe. Ces valeurs concernent des chariots équipés d'un méat conforme a la ligne 4.4 et
® Les valeurs ou les textes entre parenthéses concernent des chariots équipés d’une d'une batterie conforme a la ligne 6.4.

protection latérale fixe. ® Les vitesses de traction peuvent varier en fonction de la hauteur de levage.
MP20X, MP20XD Les valeurs ou les textes entre parenthéses concernent des chariots équipés d’une
" Ces valeurs concernent des chariots équipés d'un compartiment batterie de protection latérale fixe ou d’une protection arriére fixe.

400 Ah et de fourches ayant les dimensions suivantes : b5 = 560 mm, L =1183 mm. 0 pPour les versions a plate-forme fixe et 8 commande scooter, la hauteur du timon de
® Valeurs déterminées par le frottement des roues. En cas de travail fréquent en commande est de 1275 mm.
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Série MPX, MPXV, MPXD

Modéles: MP20X, MP20XV, MP20XD

Le timon de commande et les commandes Le
timon de commande a été congu dans un souci de
confort de 'opérateur. Il est doté d’une poignée
ergonomique inclinée et d’un protege-main intégré.
Les boutons de commande papillons, largement
dimensionnés et nécessitant peu d’efforts, régulent
le sens de translation, la vitesse et le freinage
électromagnétique. Toutes les commandes sont
accessibles sans avoir a retirer la main de la
poignée. Les doubles boutons de levée et de
descente sont placés sur le timon de commande de
facon a étre facilement accessibles de la main
droite ou de la main gauche. Le bouton d’inversion
du sens de marche a été congu de maniére a avoir
un angle de contact maximal avec le corps de
I'opérateur. Lorsqu'il est activé, le sens de marche
s’inverse automatiquement et le chariot s’arréte.
L’avertisseur sonore se situe au sommet du timon
de commande, de fagon a pouvoir étre actionné
avec le pouce ou I'index. La commande de la
vitesse d’approche permet de faire fonctionner le
chariot avec le bras du timon en position verticale a
vitesse réduite, ce qui permet de manceuvrer dans
les espaces restreints. Grace a 4 modes de
fonctionnement préprogrammeés, il est possible
d’obtenir différents niveaux de performances tels
que la vitesse de déplacement vers I'avant et vers
I'arriére, le freinage a contre-courant, le freinage par
relachement, la vitesse de levée et d’accélération.
Ces paramétres peuvent étre facilement
sélectionnés en fonction des préférences de
I'opérateur. Le modéle MP20XD comporte une
commande proportionnelle de I'élévation. Le bras
du timon est monté sur ressort et se remet
automatiquement en position verticale une fois
relaché.

Les versions MP20X a plate-forme fixe sont
proposées avec direction par commande scooter en
option, ce qui contribue a réduire les efforts que
doit faire |'opérateur lors de la conduite. Etant
donné que I'opérateur reste a I'intérieur des limites
du chariot et tout pres du chassis, il est mieux
protégé et a une excellente visibilité du bout des
fourches.

Instrumentation

Le tableau de bord du transpalette présente un
indicateur multifonction affichant des informations
sur |'état du chariot et des avertissements, le cas
échéant. Les informations de fonctionnement
comprennent 'indicateur de décharge de batterie,
I’'hnorameétre et le mode de fonctionnement. Une
pression sur le bouton poussoir rouge permet
d’arréter instantanément le transpalette en cas
d’urgence.

Plate-forme opérateur

Grace a la vaste plate-forme, I'opérateur peut
trouver une position de conduite confortable et
personnalisée. La hauteur des bras latéraux
rabattables est fonction du niveau de la plate-forme,
procurant ainsi un maximum de confort et de
stabilité a I'opérateur dans ses manceuvres. La
plate-forme amortie est équipée d’un contact
homme mort (ou détecteur "homme a bord") évitant
tout fonctionnement en I'absence de I'opérateur.
Des protections fixes avec acces par I'arriere et le
c6té sont également disponibles en option. Elles
sont particuliérement bien adaptées aux activités de
navette sur de moyennes ou grandes distances. Le
tableau de bord est doté de compartiments
destinés a recevoir les fournitures et autres articles
de petite taille, et d’un porte-documents A4 en
option.

Systéme de direction électrique fly-by-wire
L'opérateur manceuvre le chariot avec un minimum
d'efforts. De plus, le ratio de braquage entre le bras
du timon et la roue motrice a été augmenté jusqu'a
75°:90°. Cela signifie que lorsque I'opérateur tourne
le bras du timon a 75°, la roue motrice tourne a
90°. L'opérateur peut donc réaliser les taches de
manutention voulues en produisant moins d'efforts
et de mouvements du bras : la pénibilité pour
I'opérateur est réduite et la productivité est accrue.
Direction directe (MP20XV)

De par sa conception, le systeme de direction
directe réduit I'effort de braquage et rend le chariot
facile @ manceuvrer dans toutes les situations de
travail. La direction réagit immédiatement, pour
assurer des performances optimales.

Chassis et fourches

Le chassis, en tole emboutie mécano-soudée, est
prétraité et enduit de peinture époxy bicolore. La
largeur de 780 mm (MP20XV = 716 mm), permet de
manipuler des charges dans des espaces
restreints, comme par exemple a I'intérieur des
conteneurs ou dans les remorques des camions.
Un systéme de changement latéral de la batterie
est disponible en option. Les fourches surbaissées
font 55 mm : elles facilitent la collecte des charges
ouvertes sur le bas grace a une levée de 130 mm.
Les fourches sont robustes et se composent de
deux solides bras longitudinaux et une téle
d’isolation et de renfort. Les extrémités sont
biseautées et dotées de plaques antidérapantes
qui facilitent la manutention des palettes fermées.
MP20- XD

Mat et fourches (Q=1000 kg) Mat 2 étages doté
d’une excellente visibilité et d’une protection en
treillis métallique, procurant une hauteur de levage
de 1650 mm (h3), monté sur bras porteurs. Les
galets du transpalette sont étanches, afin
d’optimiser la durée de vie.

Levée initiale des fourches (transpalette)

La levée initiale permet un plus grand débattement
au sol en cas de déplacement sur des sols
irréguliers, des plate-formes de chargement, des
quais et des rampes. Des boutons proportionnels
commandent la levée et la descente. Les tirants
réglables permettent une levée et une descente
tout en douceur et réguliéres des bras porteurs.
Les bogies a points de graissage et roulements
étanches sont proposés de série. Lorsque les
fourches du transpalette sont levées au-dela de 1,5
m, la traction est automatiquement coupée.

Le mat relevé associé a la levée initiale permet de
transporter et de gerber deux charges d’un poids
de 1000 kg chacune. Un systéme de changement
latéral de batterie est disponible de série.

Batterie

Gréce a un grand choix de batteries, différentes
options de puissance sont disponibles. Les
batteries standard sont 24 V, avec des capacités
de 210 Ah (de série sur les modéles MP20X-V),
210/300 Ah (de série sur les modeles MP20XD) ou
de 400 Ah (de série sur le modele MP20X) et une
capacité batterie maximum de 500 Ah en option
pour le modele MP20X.

Galets et roues

Les galets et les roues sont en Vulkollan. Les
bogies sont proposés de série. Les modeles avec
un seul galet, d’une capacité de transport plus
réduite, et a bogies ou a bogies doubles sont
proposés en option. Sur le modele MP20X et XV,
les roues stabilisatrices sont équipées d’une barre

de torsion faisant office de ressort pour une
maniabilité et une stabilité plus aisées sur les sols
irréguliers et les rampes de chargement. La
suspension des roues stabilisatrices du modele
MP20XD est limitée dans un souci de stabilité et de
traction.
Moteurs électriques
La puissance du moteur a courant alternatif est de
4 kW, (MP20XV = 2 kW) il réagit instantanément
aux entrées de traction en marche avant et en
marche arriére, et délivre un couple important. Le
moteur, qui ne nécessite aucune maintenance (les
intervalles de contréle sont fixés a 1000 heures de
fonctionnement), est assuré d’une longue durée de
vie pour un codt minime. La direction servo-
assistée, associée au moteur sans balai et a
aimants permanents, ne requiert aucune
maintenance et est dotée du systeme de
commande électronique. Le moteur de levage est
un moteur compound a courant continu qui fournit
la puissance dont le chariot a besoin pour
fonctionner.
Traction - unité de direction
Le train d’engrenages en fonte est doté
d’engrenages hélicoidaux a bain d’huile. Le moteur
est monté verticalement pour une ventilation
efficace et pour supprimer les contraintes de
flexion exercées sur les cables d’alimentation, et ce
afin de réduire le temps d’immobilisation. La
direction est assurée par des engrenages et un
systéme ne nécessitant pas de maintenance ni de
régulation sur la base des modeles plus
sophistiqués.
Unité hydraulique
La pompe hydraulique, silencieuse et puissante,
pilotée par le moteur électrique, est a vitesse
variable. Le réservoir transparent facilite la
vérification du niveau d’huile hydraulique. La
descente est commandée par une électrovanne
activée directement par les boutons poussoirs du
timon.
Commandes électroniques
Le variateur MOSFET COMBI gere a la fois le
moteur de traction a courant alternatif et le moteur
de levage a courant continu. L'utilisation de la
technologie MOSFET permet de supprimer les
contacteurs électriques. La performance du
moteur, a bon rendement énergétique permet une
utilisation intensive et un temps de chargement de
la batterie réduit. L’association des caractéristiques
du moteur de traction et du panneau de
commandes facilitent I'efficacité du freinage a
contre-courant et du freinage par régénération sans
compromettre I"autonomie. L’utilisation du frein
électromagnétique se limite ainsi au stationnement
et aux cas d’urgence. Un technicien de
maintenance peut facilement programmer les
parametres électroniques a choisir parmi 4 modes
de fonctionnement préprogrammés.
Options
Diverses options sont disponibles :
©® Chambre froide -30°C
® Fourches de diverses longueurs et largeurs
® Protection latérale fixe avec acceés par I'arriere
(Biga)
©® Protection arriére fixe avec acces par le coté
(Bob)
Table double pour changement de batterie
Dosseret d’appui de charge
Extraction latérale de la batterie (MP20X)
change.

&

NACCO Materials Handling Limited

opérant sous la dénomination Yale Europe Materials Handling
Flagship House, Reading Road North, Fleet, Hampshire GU51 4WD, Royaume-Uni.
Tel: + 44 (0) 1252 770700 Fax: + 44 (0) 1252 770784

www.yale-chariots.eu

Pays d'immatriculation : Angleterre. Numéro d'immatriculation de la société : 02636775

Sécurité. Ce chariot est conforme aux normes européennes en
vigueur. Toutes ces informations peuvent faire I'objet de
modifications sans préavis.

Référence de publication 290000133 Rev.05

Imprimé au Royaume-Uni (0212HG) FR

Yale est une marque déposée.

© Yale Europe Materials Handling 2012. Tous droits réservés.

Le chariot illustré est équipé d’options



