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ELEKTRICKY VYSOKOZDVIZNY VOZIK RX 50.

Tento typovy list podle smérnice VDI 2198 uvadi pouze technické hodnoty standardniho stroje.

0dlisné obuti, jina zvedaci zafizeni, pfidavna zafizeni atd. mohou zpisobit odchylky od téchto hodnot.

1.1 \/yrobce STILL STILL STILL STILL STILL
1.2. Typové oznaceni vyrobce RX 50-10 C RX 50-10 RX 50-13 RX 50-15 RX 50-16
_ 1.3 Pohon (elektro, nafta, benzin, plyn) elektro elektro elektro elektro elektro
% 1.4 Ovlédani sedadlo sedadlo sedadlo sedadlo sedadlo
g 1.5 Nosnost/brfemeno Q kg 1000 1000 1250 1500 1600
1.6 T&Zisté bremene © mm 500 500 500 500 500
1.8 Vzdalenost bfemene X mm 330 330 330 330 335
1.9 Rozvor kol y mm 974 1028 1136 1190 1190
2.1 Vlastni hmotnost kg 2358 2372 2561 2826 2833
g |22 ZatiZeni osy s bfemenem vpredu kg 2833 2832 3247 3679 3866
£ 12.2.1 |Zati%eni osy s bfemenem vzadu kg 525 540 564 647 567
£ 23 ZatiZeni osy bez bfemene vpredu kg 981 1024 1084 1133 1143
2.3.1 |ZatiZeni osy bez bfemene vzadu kg 1377 1347 1477 1693 1690
3.1 Obuti superelastik (SE), plnopryz (V) SE SE SE SE SE
= 3.2 Velikost pneumatik vpredu 180/70-8 180/70-8 180/70-8 180/70-8 180/70-8
S |33 Velikost pneumatik vzadu 180/70-8 180/70-8 180/70-8 180/70-8 180/70-8
8135 Kola, pocet vpredu (x = pohanéna) 2 2 2 2 2
% 3.5.1 |Kola, poCet vzadu (x = pohénéna) 1x 1x 1x 1x 1x
~13.6 Rozchod kol, vpredu bio mm 840 840 840 840 840
3.7 Rozchod kol, vzadu bn mm
4.1 Naklonéni zvedaciho zafizeni/nosice vidlic, dopredu ° 3 3 3 3 3
4.1.1 | Naklonéni zvedaciho zafizeni/nosice vidlic, dozadu ° 5 5 5 B 5
4.2 ViySka spusténého zvedaciho zarizeni hi mm 2160 2160 2160 2160 2160
4.3 Volny zdvih h2 mm 150 150 150 150 150
4.4 Zdvih hs mm 3230 3230 3230 3230 3230
4.5 Vyska vysunutého zvedaciho zafizeni ha mm 3805 3805 3805 3805 3805
4.7 ViySka nad ochrannou stfiSkou (kabinou) he mm 1980 1980 2050 2050 2050
4.8 Vyska sedadla/plosiny pro fidice h7 mm 953 953 953 953 953
4.12 | Vyska spojky tazného zafizeni hio mm - - - - -
2 |4.19 | Celkova délka h mm 2359 2413 2521 2575 2580
E 4.20 Délka voziku bez vidlic 2 mm 1559 1613 1721 1775 1780
= |4.21 | Celkova §itka b1 mm 990 990 990 990 990
g 4.22 Rozméry vidlic S mm 35 35 35 35 40
N 4.22.1 | Sitka vidlic e mm 80 80 80 80 80
4.22.2 | Délka vidlic | mm 800 800 800 800 800
4.23 | Nosi¢ vidlic DIN 15173, tfida/tvar A, B ISO Il A ISO Il A ISO Il A ISO Il A ISO Il A
4.24 | Sitka nosice vidlic bs mm 980 980 980 980 980
4.31 Svétlost s bfemenem pod zvedacim zafizenim mi mm 90 90 90 90 90
4.32 | Svétlost ve stfedu rozvoru kol mz mm 90 90 90 90 90
4.33 | Sitka pracovni uliky u palety 1000x1200 napfic Ast mm 2888 2942 3050 3104 3109
4.34 | Sitka pracovni uliky u palety 800x1200 podéIné Ast mm 3010 3064 3172 3226 3231
4.35 | Polomér otaceni Wa mm 1229 1283 1391 1445 1445
4.36 | Nejmensi vzdalenost od stfedu otaceni bis mm
5.1 Rychlost jizdy s bfemenem km/h 12,0 12,0 12,0 12,0 12,0
5.1.1 | Rychlost jizdy bez bfemene km/h 12,5 12,5 12,5 12,5 12,5
5.2 Rychlost zdvihu s bfemenem m/s 0,38 0,38 0,33 0,32 0,30
5.2.1 Rychlost zdvihu bez bremene m/s 0,54 0,54 0,54 0,54 0,54
5.3 Rychlost spousténi s bremenem m/s 0,54 0,54 0,54 0,54 0,54
5.3.1 | Rychlost spousténi bez bremene m/s 0,60 0,60 0,60 0,60 0,60
5.5 Tazna sila s bremenem N 1650 1650 1400 1280 1240
= 5.5.1 | Tazna sila bez bfemene N 1950 1950 1700 1670 1670
£ /5.6 Max. taznd sila s bremenem N 2840 2840 3500 3770 3470
= 15.6.1 | Max. tazn4 sila bez biemene N 7150 7150 7150 7150 7150
5.7 Stoupavost s bfemenem % 6,5 6,5 5,0 4,0 4,0
5.7.1 | Stoupavost bez bremene % 11,0 11,0 8,5 8,0 7,5
5.8 Max. stoupavost s bremenem % 19,0 19,0 19,0 16,0 15,0
5.8.1 | Max. stoupavost bez bfemene % 25,0 25,0 25,0 25,0 25,0
5.9 Doba zrychleni s bfemenem s 5,1 5,1 5,3 55 5,6
5.9.1 | Doba zrychleni bez bremene S 4,7 4,7 4,8 4,9 5,0
5.10 | Provozni brzda hydraulické hydraulické hydraulické hydraulické hydraulické
6.1 Pojezdovy motor, vykon S2 -60min kW 4,9 4,9 4,9 4,9 4,9
_16.2 Zdvihovy motor, vykon pri S3 -15% kW 7,6 7,6 7,6 7,6 7,6
263 Baterie dle DIN 43531/35/36 A, B, C, ne DIN 43535 A DIN 43535 A DIN 43535 A DIN 43535 A DIN 43535 A
§ 6.4 Napéti baterie U \% 24 24 24 24 24
E 6.4.1 |Kapacita baterie Ks Ah 460 575 805 920 920
6.5 Hmotnost baterie +/-5% (v zavislosti na vyrobci) kg 372 445 600 676 676
6.6 Spotieba energie, 60 pracovnich cykld VDI za hodinu kWh/h 3,7 3,7 4,2 4,8 4,9
8.1 ZpUsob fizeni motoru pojezdu - - - - -
= (8.2 Pracovni tlak pfidavnych zafizeni bar 230 230 230 230 230
g 8.3 MnoZstvi oleje pro pfidavné zafizeni |/min 30 30 30 30 30
© 84 Urove hluku, ucho Fidige dB(A) 63,9 63,9 63,9 63,9 63,9
8.5 Tazné zafizeni, druh/typ DIN - - - - -
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Stoupani
maximéalni vzdalenost, kterou je mozné ujet za 60 minut
r £ -
bez bfemene
1 Lg
1 E
X | y
2 |
L b J RX 50-10 C| RX50-10 | RX 50-13 | RX 50-15 | RX 50-16
25%| 1627 m 1628 m 1216 m 940 m 940 m
20%| 3275m 3232 m 2401 m 1755 m 1755 m
15%| 4515 m 4492 m 4300 m 3997 m 3997 m
10%| 5775 m 5805 m 5479 m 5094 m 5068 m
5% | 8505 m 8641 m 8308 m 7468 m 7469 m
Rozmé&ry se vztahuji ke zvedacimu zafizeni v kolmé poloze Rychlost je variabilni.
s bfemenem
. N m
w5 |
E
5 5 5 z 3
2 o
g3
‘ | | ' RX 50-10 C| RX 50-10 | RX 50-13 | RX 50-15 | RX 50-16
19%| 1154 m 1094 m 667 m - -
15%| 2153 m 2153 m 1404 m 959 m 903 m
10% | 4504 m 4505 m 4108 m 3129 m 2679 m
5% | 6771 m 6770 m 6054 m 5479 m 5492 m
Zvedaci zarizeni Teleskop Zvedaci zafizeni Niho Zvedaci zatizeni Triplex
w | Jmenovity zdvih hs |mm 2830-5430 2975-3975 4320-6070
o | Stavebni vy3ka hi |mm 1960-3260 1960-2460 1960-2610
g Volny zdvih tvar A hz |mm 150 1405-1905 1405-2055
T_| Maximélni vyska tvar A hs |mm 3405-6005 3550-4550 4895-6645
8 Rastr nastaveni vidlic stfed-stied mm 216 / 368 / 445 / 521 / 673 / 760
g Celkovéa délka L2 |mm viz standardni stroj standardni stroj + 20 mm
: Vzdéalenost bremene X |mm 330 350
& | Sitka pracovni uligky Ast |mm viz standardni stroj standardni stroj + 20 mm
Jmenovity zdvih hs |mm 2830-5430 2975-3975 4320-6070
Stavebni vySka hi |mm 1960-3260 1960-2460 1960-2610
o | Volny zdvih tvar A hz |mm 150 1362-1862 1362-2012
& | Maximalni vyska tvar A hs |mm 3473-6073 3593-4593 4938-6688
2 Rastr nastaveni vidlic stfed-stied mm 216 / 368 / 445 / 521 / 673 / 760
& | Celkovéa délka L2 |mm viz standardni stroj standardni stroj + 20 mm
Vzdélenost bremene X |mm 885 855
Sitka pracovni ulicky Ast |mm viz standardni stroj standardni stroj + 20 mm
Sitky voziku RX 50-10 C/10/13/15/16
Obuti Rozchod kol, vpredu b10 Sitka voziku b1
SE 180/70-8 mm 840 990
SE 180/70-8 mm 872 1028
SE 200/50-10 mm 930 1137
Plnopryz 18 x 7 x 12 1/8 mm 892 1078
Plnopryz 18 x 7 x 12 1/8 mm 1004 1192

Nosnosti viz grafy



ELEKTRICKY VYSOKOZDVIZNY VOZIK RX 50.

Zakladni nosnosti v kg

Zé&kladni nosnosti v kg

Zakladni nosnosti v kg
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Z&kladni nosnosti RX 50-10 a RX 50-10 C - zvedaci za izeni teleskopické/

vzddlenost bremene ¢ = 500 mm

o—— Rk il et .

¢ =600 mm

c=800mm

— e

4500 5000

Vyska zdvihu v mm
— bez bo niho posuvu, v§echny rozchody kol
s bo nim posuvem, rozchod kol 840/872/892
— — — S bo nim posuvem, rozchod kol 930/1006

Z4akladni nosnosti RX 50-10 - zvedaci za izeni triplex

5500

vzdalenost bfemene ¢ = 500 mm

¢ =600 mm —

c =800 mm T

4500 5000

Vyska zdvihu v mm
— bez bo niho posuvu, rozchod kol 840/872/892
— = bezbo niho posuvu, rozchod kol 930/1006
s bo nim posuvem, rozchod kol 840/872/892
— = = S bo nim posuvem, rozchod kol 930/1006

5500

Z&kladni nosnosti RX 50-10 C - zvedaci za izeni triplex

6000

vzdalenost bremene ¢ = 500 mm

_\\‘_\

¢ =800 mm

i\

4500 5000

Vyska zdvihu v mm

5500

= bez bo niho posuvu, vSechny rozchody kol
s bo nim posuvem, v§echny rozchody kol

Uvedené hodnoty se mohou lisit podle vybaveni voziku.

6000

Zakladni nosnosti v kg

Zéakladni nosnosti v kg

Zakladni nosnosti v kg

Zakladni nosnosti v kg

Zé&kladni nosnosti RX 50-13 - zvedaci za izeni teleskopické/Niho
obuti SE

vzdalenost bremene ¢ = 500 mm
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Vyska zdvihu v mm

5500

— bez bo niho posuvu, rozchod kol 840/872
— = bezbo niho posuvu, rozchod kol 930

s bo nim posuvem, rozchod kol 840/872
— — — s bo nim posuvem, rozchod kol 930

Zékladni nosnosti RX 50-13 - zvedaci za izeni teleskopické/Niho

6000

obuti plnopryz
0 r

vzdalenost bremene ¢ = 500 mm

1200
c=600mm

1100

1000
c =800 mm

900

800> 1000 mm

700

4000 4500 5000

Vyska zdvihu v mm

5500

— bez bo niho posuvu, rozchod kol 892 a 1006
s bo nim posuvem, rozchod kol 892
— = = S bo nim posuvem, rozchod kol 1006

Zé&kladni nosnosti RX 50-13 - zvedaci za izeni triplex
obuti SE
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vzdélenost biemene ¢ = 500 mm\

11005 =600 mm

¢ =1000mm
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Vyska zdvihu v mm
= bez bo niho posuvu, rozchod kol 840/872
— = bezbo niho posuvu, rozchod kol 930
s bo nim posuvem, rozchod kol 840/872
— = — s bo nim posuvem, rozchod kol 930

Zékladni nosnosti RX 50-13 - zvedaci za izeni triplex
obuti plnopryz
00

6500

vzdalenost bremene ¢ = 500 mm

1200
¢ =600 mm

1000
c =800 mm

800 o= 1000 mm

600

4500 5000 5500

Vyska zdvihu v mm

4000

= bez bo niho posuvu, rozchod kol 892/1006
s bo nim posuvem, rozchod kol 892
— — — S bo nim posuvem, rozchod kol 1006

6500



Zakladni nosnosti v kg

Zakladni nosnosti v kg

Zakladni nosnosti v kg

Zakladni nosnosti v kg

Z&kladni nosnosti RX 50-15 - zvedaci za izeni teleskopické /Niho
obuti SE

1600
vzdalenost bfemene ¢ = 500 mm
1500 \
1400 c =600 mm
1300 \
1200
1100 ¢ =800 mm
900
800
4000 4500 5000 5500
Vyska zdvihu v mm
= bez bo niho posuvu, rozchod kol 840/872/930
s bo nim posuvem, rozchod kol 840/872/930
Zakladni nosnosti RX 50-15 - zvedaci za izeni teleskopické/Niho
obuti plnopryz
1600
vzdalenost bfemene ¢ = 500 mm
1500
14001600 mm
1300
—
1200
1100 c =800 mm
1000
900
800
4000 4500 5000 5500
Vyska zdvihu v mm
— bez bo niho posuvu, rozchod kol 892/1006
s bo nim posuvem, rozchod kol 892/1006
Z&kladni nosnosti RX 50-15 - zvedaci za izeni triplex
obuti SE
|
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vzdalenost bfemene ¢ = 500 mm N T -~ -
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) e N ~ \\
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1100 ¢ - 800 mm = =
===
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700 <
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~
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Vyska zdvihu v mm
= bez bo niho posuvu, rozchod kol 840/872
— = bezbo niho posuvu, rozchod kol 930
s bo nim posuvem, rozchod kol 840/872
— = — S bo nim posuvem, rozchod kol 930
Zé&kladni nosnosti RX 50-15 - zvedaci za izeni triplex
obuti plnopryz
1600
vzdalenost bfemene ¢ = 500 mm
1500 —
o ———
1400 NS - -
= 600 mm o ———] N \ -4d.
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1200 T N =
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110015= 560 mm \\s\\
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Vyska zdvihu v mm

—— bez bo niho posuvu, rozchod kol 892
= = bezbo niho posuvu, rozchod kol 1006
s bo nim posuvem, rozchod kol 892

— — — S bo nim posuvem, rozchod kol 1006

Zakladni nosnosti v kg

Zakladni nosnosti v kg

Zéakladni nosnosti v kg

Zakladni nosnosti v kg

Zé&kladni nosnosti RX 50-16 - zvedaci za izeni teleskopické/Niho

obuti SE
1600
vzdélenost bfemene ¢ = 500 mm
1500 \\
1400 —
¢ =600 mm \
1300
— \
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1100 ¢ =800mm k
1000
¢ = 1000 mm
900 =
800
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Vyska zdvihu v mm
— bez bo niho posuvu, rozchod kol 840/872/930
s bo nim posuvem, rozchod kol 840/872/930
Zé&kladni nosnosti RX 50-16 - zvedaci za izeni teleskopické/Niho
obuti plnopryz
1600
vzdélenost bfemene ¢ = 500 mm
1500

1400¢¢ - 600 mm

1300
1200 [¢=800 mm
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1000 621000 mm
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4500 5000

Vyska zdvihu v mm
— bez bo niho posuvu, rozchod kol 892/1006
s bo nim posuvem, rozchod kol 892/1006

5500

Zé&kladni nosnosti RX 50-16 - zvedaci za izeni triplex
obuti SE

1500 |vzdslenost biemene ¢ - 500 mm

1300/~ 600 mm
¢ =800 mm
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700
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300

4000 4500 5000 5500

Vyska zdvihu v mm

6000 6500

= bez bo niho posuvu, rozchod kol 840/872
— = bezbo niho posuvu, rozchod kol 930

s bo nim posuvem, rozchod kol 840/872
— = — s bo nim posuvem, rozchod kol 930

Zékladni nosnosti RX 50-16 - zvedaci za izeni triplex
obuti plnopryz
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s bo nim posuvem, rozchod kol 892

— — — s bo nim posuvem, rozchod kol 1006




6 4 ELEKTRICKY VYSOKOZDVIZNY VOZIK RX 50.

Celkova koncepce:
Vozik RX 50 je nejkompaktnégjsim elektricky pohanénym
tfikolovym vysokozdviZznym vozikem s protizédvazim
a pohonem zadniho kola ve své tfidé. Vyborné zapada do
rodiny elektrickych vysokozdviznych vozik( STILL. RX 50 se
vyborné hodi k nakladani a vykladéani nakladnich automobild,
kontejnerd, vagonl a k prepravé palet ve skladu (obr. €. 1).

Pohon.
- 24V trojfazovy pojezdovy motor s pohonem zadniho kola
prinasi vysokou vykonnost a jizdni dynamiku.
- Zapouzdreny trojfazovy motor pojezdu a motor Cerpadla.
- Elektrické brzdy pracujici bez opotfebeni.

Ergonomie.
- Prostorné pracoviste fidice.
- Vysoky komfort jizdy a ovladani diky optiméalnimu umisténi
vSech ovladacich prvka.
- Vynikajici vyhled do vSech stran.

Bezpecnost.
- Maximalni stabilita diky nizkému tézisti voziku.
- Vysoké zbytkové nosnosti i u velkych vySek zdvihu.
- Vynikajici jizdni stabilita projizdéni zatacek zajistovana
optimalizovanym systémem Curve Speed Control.

Zivotni prostiedi.
- Vyjimecné nizka spotieba energie pfi vSech pracovnich
cyklech.

Servis.

- Interval udrzby je 1000 motohodin nebo 12 mésicd.

- Rychla diagnostika prostfednictvim notebooku a dobra
pfistupnost veSkerych komponent vyZadujicich udrzbu ve
spojeni s rychlou disponibilitou veskerych potfebnych dilll
zarucuje kratké servisni Gasy a vysoky stupen vyuZiti.

- Ridici jednotka pojezdu je uloZena na chranéném misté
v protizévaZi.

Technické znaky:

Pracovisteé ridice.

- Nizka stupacka.

- Dlouhé madlo na ochranné stfiSce Fidice umoznujici rizné
vySky pFidrZeni.

- Velky prostor pro nohy s naklonénou podlahovou deskou
a protiskluzovym povrchem.

- Usporadani pedald jako v automobilu.

- Uzky sloupek fizeni bez rusivych ukazateld.

- Vyhfivany, pIné graficky, podsviceny displej.

- Ukazatele a ovladdaci jednotka pfimo v zorném
poli fidice (obr. ¢. 2).

7 vr

Parametrovatelné fizeni pojezdu.
- Zrychlovéani a brzdéni voziku Ize ovladat plynovym pedalem.
- Pét program jizdy nastavitelnych fidicem.
-V ramci kaZzdého programu jizdy je moZné individualni
nastaveni rychlosti, zrychlovani a brzdéni.

Program uspory energie Blue-Q.

- Aktivace efektivniho reZimu Blue-Q tlacitkem ve voziku.

- Uspora energie dosahované inteligentni optimalizaci
charakteristiky pohonu bez negativniho ovlivnéni pracovniho
procesu.

- Inteligentni vypinani elektrickych zafizeni voziku.

- Uspora spotteby energie podle profilu nasazeni a vybaveni
voziku aZ 12 %.

Elektricka soustava.

- Moderni technologie se sbérnici CAN.

- Elektricka digitalni soustava 24V provedeni.

- Dva oddélené systémy se sbérnici CAN umozfiuji provoz bez
vzajemného ovliviiovani pohonu a dalSich funkei voziku.

- Robustni fidici jednotka se dvéma procesory, které se
navzajem hlidaji.

- Kabelové svazky ve vinitych hadicich s vodotésnymi
konektory.

- Pripravené konektory jsou modularné rozsiritelné
a konfigurovatelné a umoZiuji snadné dovybaveni
pridavnymi elektrickymi zafizenimi.

Zvedaci zarizeni a hydraulika.

- Nosi¢ vidlic s volnym vyhledem s otevienym profilem ramu.

- Siroké, oteviena konstrukce zvedaciho zafizeni
s teleskopickym stoZarem nebo s volnym zdvihem se
stozarem NiHo &i Triplex.

- Pohyby ventilovych pak nebo volantu reguluji pres
dynamicky posilovaé podle potfeby pocet otacek
trojfazového pohonu ¢erpadla.

- Jemné ovladani hydrauliky volitelnymi ovladagi umoZzfuje
velmi pfesné polohovani.

- Cerpadlo hydrauliky fungujici se snizenou hlugnosti.

Dalsi vybava (na zvlastni objednavku):
Vybaveni voziku.

- Obuti superelastik nebo pinopryz.
- Nizkéa stavebni vyska stozéru pod 2000 mm



Bocni vyména baterie.

- ZjednoduSené nabijeni vyménnych baterii ve vicesménném
provozu.

- Uspora &asu pfi vyméné.

- Minimalizace rizika poSkozeni baterie a voziku.

- Vy$§i bezpecnost.

- Ochranna stfiSka fidice bez vyfezu pro baterii ma lepsi
tésnost v okoli stfedniho okna, niZsi hlu¢nost a umoZhuje
lepsi vyhled nahoru (obr. €. 3 a 4).

Vybaveni kabiny.
- Modularni konstrukce kabiny a pfednim oknem a stfesnim
oknem.

1) RX 50-10 C

- Kabina z plachtoviny s velkymi okny.

- Stérac s velkou stiranou plochou pro pfedni okno, sériové
dodavan s ostfikovacem.

- Nerozbitna vnéjsi a vnitfni zpétna zrcatka.

- Varianty komfortnich sedadel s textilnim potahem,
pneumatickym odpruzenim, vyhfivanim, bederni opérkou,
prodlouZzenym opéradlem.

- Systém doplnujici bezpeénostni pas Easybelt.

- Z&drZny tfmen na sedadle.

- Z&drzny systém s dvirky z kovovych profil(.

- Ochrannd mfiz.

- Ochranna stredni mriz.

- Sluneéni clona.

- PodloZka na psani, kapsa na dokumenty.

- Mrazirenské provedeni.

Ovladaci prvky.
- Dvoupedalové ovladani pojezdu.
- Ovladani hydraulickych funkei joystickem, dotykovym
ovladanim nebo minipakami.

Elektrické vybaveni a fizeni pojezdu.
- Asistencni systémy pro doplikovou bezpe€nostni vybavu,
napr. kontrola zapnuti bezpe¢nostniho pasu nebo omezeni

rychlosti pfi zdvizeném nosici vidlic.

- Omezeni maximalni rychlosti jizdy. 3) Vyména baterie pomoci standardniho paletového voziku,

- Osvétleni pro provoz na vefejnych komunikacich. nizkozdvizného voziku a podstavce pro vyménu baterie

- Pracovni duélni ¢i jednoduchy svétlomet vpfedu a/nebo
vzadu na ochranné stfiSce Fidice.

- Varovna svétla.

- Pfiprava pro systém fizeni materialovych tokl (MMS).

- FleetManager - pfidéleni oprévnéni k pfistupu, analyza
provoznich dat voziku a zaéznamové zafizeni nehod.

- Pfenos dat i prostfednictvim radiové sité.

Zvedaci zarizeni a hydraulika.
- Pridavné hydrauliky pro ovladani funkci pridavného zafizent.
- Rlzné sitky nosice vidlic a délky vidlic.
- Pfidavna zafizeni vhodna pro kaZdé bfemeno.

- Olejovy zésobnik pro tlumeni razd v hydraulickém systému.

4) Integrovany podstavec pro vymeénu baterie



Kontakt

STILL CR spol. s r.o.
Stérboholskéa 102

102 19 Praha 10 - Hostivar
Telefon: +420 274 001 411

Fax: +420 274 001 410
info@still.cz

Dalsi informace naleznete na:

www.still.cz
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