Serie TPT 25-80 remolcador eléctronico con barra timén y enganche de levantamiento

Datos técnicos segin VDI 2198

Edicidn: 11/2011

1.1 | Fabricante (abreviacién) Icem Icem Icem Icem Icem
1.2 Nomenclatura del fabricante (modelo) T‘I"\"I'8§5 1‘-’5;0205 T";rsgo .wggg TPT 80

1))

.g 1.3 | Motor eléctrico eléctrico eléctrico eléctrico eléctrico

21 1.4 | Manipulacion acompanante | acompafiante | acompanante | acompafiante | acompanante

% 1.5 | Capacidad de carga/carga Q (t) 1250 1250 2500 2500 5000

g 1.6 | Distancia al centro de gravedad de la carga ¢ (mm) 415 415 415 415 300

©1 1.7 |capacidad nominal de arrastre F (N) 760 760 1200 1200 1850
1.8 Distancia a la carga x (mm) 512 512 512 512 425
1.9 Distancia entre ejes y (mm) 1034 1034 1101 1101 1136

9 2.1 | Peso proprio incl. bateria (mirar punto 6.5) kg 650 630 730 710 980

g122 Peso de eje con carga delante/detras kg 597/1303 582/1298 750/2480 735/2475 1180/4800

8123 Peso de eje sin carga delante/detras kg 480/170 465/165 530/200 515/195 630/350

" 3.1 | Bandajes PU/goma PU/goma PU/goma PU/goma PU/goma

@ 3.2 | Dimensiones rueda, delante mm @ 250 @ 250 @ 250 @ 250 @ 320

& L.3.3 | Dimensiones rueda, detras mm @ 85 @ 200 @ 85 @ 200 @150

#1 3.4 |Ruedas adicionales (medidas) mm ? 100 @ 100 @ 100 @ 100 @ 125

g 3.5 | Ruedas, nimero delante/detras (x = con traccién) 1x/4 1x/4 1x/4 1x/4 1x/4

21 3.6 | Ancho de via, delante bio (mm) 556 556 556 556 615
3.7 | Ancho de via, detras bi; (mm) 400 280 400 280 550
4.4 | Elevacién h; (mm) 160 160 160 160 130

al 4.9 Altura de barra timoén en posic. de marcha min/méx hi4 (mm) 750/1320 750/1320 750/1320 750/1320 1060/1460

:§ 4.12 | Altura de enganche hip (mm) 210 210 210 210 210

2] 4.19 |Longitud total l; (mm) 1383 1364 1450 1431 1477

§ 4.20 | Longitud hasta dorsal de horquillas I, (mm) 730 730 797 797 951

S| 4.21 | Ancho total b; (mm) 770/540 770/460 770/540 770/460 840/840

=] 4.32 | Margen con el suelo, centro distancia entre ejes M, (mm) 30 45 30 45 45
4.35 | Radio de giro Wa (mm) 1250 1250 1320 1320 1420

" 5.1 Velocidad de marcha con/sin carga km/h 5.4/5.5 5.4/5.5 5.2/5.5 5.2/5.5 4.0/5.3

Q5.2 Velocidad de elevacion con/sin carga m/s 0.06/0.07 0.06/0.07 0.05/0.06 0.05/0.06 0.022/0.032

‘-8 5.3 Velocidad de descenso con/sin carga m/s 0.09/0.06 0.09/0.06 0.10/0.05 0.10/0.05 0.052/0.030

2155 |Fuerza de traccién con/sin carga N 760 760 1200 1200 ® 1850 ©

g 5.8 Capacidad maxima de rampa con/sin carga % 8/15 8/15 5/15 5/15 2/15
5.10 | Freno de servicio eléctronico eléctronico eléctronico eléctronico eléctronico

. 6.1 Motor de traccion, potencia con S, 60min kW 1 1 2 2 2

5 6.2 Motor de elevacion, potencia con S; 10% kW 2.2 2.2 2.2 2.2 2.2

3| 6.4 |Tension de la bateria, capacidad nominal Ks V/Ah 24/240 24/240 24/320 24/320 24/375

= |65 |Peso dela bateria kg 210 210 280 280 290
8.1 | Tipo de mando de traccién AC AC AC AC AC
8.4 | Nivel sonoro al oido del conductor segiin EN 12053  dB (A) 70 70 70 70 70

(1) Capacidad nominal de arrastre

Esta hoja de datos segun las directrices VDI 2198 especifica exclusivamente los datos tecnicos de las maquinas estandar. Otros bandajes, mastiles o un equipamiento
adicional, etc., pueden modificar estos valores. Nos reservamos el derecho a introducir modificaciones y mejoras técnicas.
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Esta hoja de datos segun las directrices VDI 2198 especifica exclusivamente los datos tecnicos de las maquinas estandar. Otros bandajes, mastiles o un equipamiento
adicional, etc., pueden modificar estos valores. Nos reservamos el derecho a introducir modificaciones y mejoras técnicas.
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Esta hoja de datos segun las directrices VDI 2198 especifica exclusivamente los datos tecnicos de las maquinas estandar. Otros bandajes, mastiles o un equipamiento

adicional, etc., pueden modificar estos valores. Nos reservamos el derecho a introducir modificaciones y mejoras técnicas.




